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บทคัดย่อ 
 

การติดตามการเคล่ือนไหวของมนษุย์เป็นกระบวนการท่ีสามารถติดตามการ เคล่ือนไหวได้ทัง้แบบ
ทนัทีทนัใด และแบบท าการเก็บรวบรวมข้อมลูในชว่งเวลาหนึง่ไว้ แล้วจงึ น ามาท าการประมวลผลใน
ภายหลงั ซึง่วิธีการติดตามการเคล่ือนไหวของมนษุย์นิยมน ามาใช้กนั อยา่งกว้างขวางในงานด้าน
คอมพิวเตอร์กราฟฟิก เชน่ การสร้างการ์ตนูแอนิเมชัน่, เกม และระบบ เสมือนจริง ปัจจบุนัเทคนิคการ
ตดิตามการเคล่ือนไหวของมนษุย์เป็นวิธีท่ีมีความซบัซ้อน มี คา่ใช้จา่ยในการด าเนินการสงู และต้องใช้
อปุกรณ์พิเศษเฉพาะร่วมด้วย ซึง่ในงานท่ีไมต้่องการ ความละเอียดในการติดตามการเคล่ือนไหวของมนษุย์
มากนกัจะท าให้เป็นการสิน้เปลืองคา่ใช้จา่ย งานวิจยันีจ้งึได้เสนอวิธีการติดตามการเคล่ือนไหวของมนษุย์
แบบหมนุตวัโดยใช้นิวรอลเน็ตเวิร์กใน การรู้จ าเคร่ืองหมายท่ีไมส่มมาตรท่ีติดบริเวณอกของมนษุย์ท่ี
เปล่ียนไปในแตล่ะองศาการหมนุตวั วิธีการนีเ้ป็นวิธีการท่ีมีความซบัซ้อนน้อย และประหยดัคา่ใช้จา่ย
มากกวา่วิธีการท่ีนิยมใช้อยูใ่น ปัจจบุนั ผลการทดลองพบวา่ในกรณีการหมนุของหุ่นจ าลองมนษุย์ผู้หญิง 
แบบทีละ 10 องศา ผล การทดลองให้คา่เฉล่ียความถกูต้องมากท่ีสดุเทา่กบัร้อยละ 72 แบบทีละ 15 องศา 
ผลการทดลอง ให้คา่เฉล่ียความถกูต้องมากท่ีสดุเทา่กบัร้อยละ 100 และ กรณีการหมนุของหุน่จ าลอง
มนษุย์ผู้ชาย แบบทีละ 10 องศา ผลการทดลองให้คา่เฉล่ียความถกูต้องมากท่ีสดุเท่ากบัร้อยละ 88 แบบที
ละ 15 องศา ผลการทดลองให้คา่เฉล่ียความถกูต้องมากท่ีสดุเทา่กบัร้อยละ 100  
  



 

 Abstract  
 

Human motion capture is a process for tracking of human body movement. This process 
can be either real-time analysis or batch analysis. Human motion capture is a technique widely 
used in computer graphic related area such as animation, game and virtual reality. However, 
present techniques are very complicating, expensive and demand for specialized hardwares. In 
this paper, the newly developed method of human motion capture is proposed. The proposed 
method is used to estimate the human's horizontal orientation. This technique is less 
complicating and less expensive than the present techniques. The asymmetrical shaped sign 
attached on the human body is captured and then preprocessed with image processing 
techniques. The preprocessed informations are then passed to the neural networks for 
recognizing the human's horizontal orientation. In case of female model, the experimental 
results show that the average accuracy of 10 degree scaled horizontal orientation is 72 percents 
and the average accuracy of 15 degree scaled is 100 percents. In case of male model, the 
experimental results show that the average accuracy of 10 degree scaled horizontal orientation 
is 88 percents and the average accuracy of 15 degree scaled is 100 percents.  

 


